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g el = ome i da funcdo filtro d
Simbolo . da fun¢io cia ficar [4 - p Tempo de filtro de ~ Anos 0.000 | O
.. 249 : do Fungdo EXECUTAR/ B Tudo estavel, , $ 0: Modo SVC 0 1: Modo SVC 1 Poténcia nominal Modelo Configuragdo 09%-300.0% wo0% | O P06.21 <aida AOL Anos 0.000-10.000
G u ia de in I'Cio ré pido do VFD da serie I +24v com | terminal SINTONIZAR | exibindo o cédigode |OVFD esta em estado de falha. P00.00 Modo de controle 2: Modo de cont.role vetorial de tensdo 2 ©] P02.15 da manutengéo (0,1-3000,0 kW dependente ©) P05.45 clorreSFJonde.nteAclif -300.0%-300.0% . TR S ooens oo 5
— . h : imite superior -300,0% - P06, V70
com —7 NP PN D com conectado a fonte de alimentacdo principal, ele pode ser usado para FWD/REV N Pf.alha — de velocidade espacial programada 1 e inF;erior o oo 5 P06.41 saida HDOL1 300,0%
N | Notesoth NP and P sopporeduich | [ . - 5 . ta iscando a 3 i - - énci - -P05. -10. i
Good rlvezs i a::bes%llwdmr:ugh‘hﬁmgg‘ﬁwah e o M } s SR | mOdlfltCE:jr, S‘al\flar’t ln:jPOFtir e teaxgpéoortf)l;i:cairpaaTe;ZS’pg;;nje?' 35:52 s:r: LOCAL/REMOT mesmo tempo O VFD esta no estado de pré-alarme. P0O0.0L Canal de comandos|0: Teclado 1: Terminal 0 O P02.16 no:ienqalizzcglj\/l 1 0,01-P00,03Hz 50.00Hz | © P05.47 Al2 10.00v-P05.49 o Saida I_(;Dotl 0.00-50.00 kHz 0.00kHz | O
ol g O I AOL Anal I conectado a fonte de alimen > — - — - e : em execucdo  |2: Comunicac3o - = P06. correspondente ao |0,00-50, A
Este guia descreve brevemente a fiagdo externa, terminais, Digitalize o cédigo QR para | Ll I oi2 TR } I . o~1%\2/; ;%Om/-\ | controlar a operag&o do VFD e monitorar seus pardmetros de funcionamento. Um indicador de unidade aceso indica a unidade atualmente exibida no on di S pog.17 | Nimerodepares |, . o 2 ) P05.48 cg:;f:éiﬁi;do 300.0%-300.0% -100.0% | O limite inferior
ste guia bala R e )08 5 DL |y P . 3 = i ida: teclado. 0O 0: Modbus/Modbus TCP : 5 M1 | 48 | corr -300.0%-300. : — -
teclados, funcitf)nanjenftolhrapldo,lcogflguragoes quunSﬂei visdo a versdo completa do } { | I N | } v GND Wote: ot carentand oltagere } FonteAde alimentagdo do usuario fornecida pelo VFD. Corrente de saida .MDD & Unidade de frequéncia bo0.0p | comunicacdo de . Ethomet 0 o Tgisp;lzsoii:alde I . limite inferior A2 006,43 leltédsuﬁgrglr de POG,41-300,0% 100.0% o
parametros de fungdo, falhas e solugdes comuns, dimensoes anyal  eletrdnico  do | e, ] *@E@ Lo hraugh the togdeaniteh - | 100m . ) || - - — . comandos em : 18 0-1200V 2dio 1 1P05.47-PO5.51(V 0.00V O safda
do produto e dados de eficiéncia energética do inversor de | .0 42 série GD2s. ! I i | b — - 1‘ *22V |ele pode ser usado como uma entrada de energia externa no modo NPN para Inﬂﬁiadi%rede [ WE RPM | Unidade de velocidade de rotagdo execuco 3: IP EtherCAT/PROFINET/EtherNet P02.1 SM1 depe:jd.l;nte P05.49 Alé(\)ls]lc?grun:::alo (v) AT
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L:iigen‘;@xig\a/:ig&gm;:;segftg:)o:qr:ilse in(forma)t;ées N 2 ¥ | ] } Sla;eer } e ChaVQAde‘./e 5‘_?"_8“1333 pa;ava POS'Qa‘ZNZZr) usado como uma j l L om Unidade atua P00.03 |frequéncia de saida|Max. (P00.04) -599.00Hz 50.00Hz | © P02.19 Corrednt(;:/lormal 0,08-600,004 dependente © P05.50 |correspondente do |-300.0%-300.0% 0.0% O P06.44 c0r'r€_SPondenFe ao (0,00-50,00 kHz 50.00kHz | O
download da fonte. Para obter detalhes, consulte a versio i B ! "n"égi?xfﬁghpbg%%iwi”} ! B: Q_M ! om’;f::fcatiol Aterramento dedref;_\LePnciat drlr;g;tzza c(:];rje gé[iltjsr;’c;eie e austadn parn o jl. % .Porcentagem _ Limite superior da R s Contra_?em T 00 5 valor médio Al2 1 limite superior m— - =
completa do manual eletrénico do produto correspondente. | fomesvicnseung ! LD ! no CoM entr_aga sNePr;ﬁo o exte R | % Unidade de tenséo P00.04 frequénciade  |P00.05-P00.03 50.00Hz . P P05.51 | Al2valor médio 2 |P05.49-P05.53(V) 0.00V @) P07.00 §enhda iol:suinol - - °
; L[ Highspeed L * I . posicdo T corrida , Confizuracio P07.27 | Tipo de falha atual |-
) I ! I o WK, S ——— 3 _Dl4: Chave LIED — roporcional de gurac It i R - [ )
A . . . — L,'fliefp,m,:,,ﬁb: ffl}::;@;::‘ Funcbes DIL-Dl: da efetiva: 10-30V Pressione-o para entrar ou sair dos menus de nivel 1 ou Limite inferior da P03.00 | P z locidade |0-0-200-0 20.0 ) P05.52- | correspondente do |-300.0%-300.0% 0.0% O P07.28 |Ultimo tipo de falha °
® Este guia fornece apenas as informagdes basicas de instalagdo e comissionamento. O [ioch oo anT T ! Faixa de alto nlvgl de entrada e etiva: 10- Tecla de atalho i amet. P00.05 frequénciade  |0.00Hz-P00.04 0,00 Hz © 0op develocidade valor médio Al2 2 P07.29 2°tipodefalha |- B
ndo cumprimento das instrugdes de seguranca e das instrugdes de instalagdo e }“’“W“ ! } \ Faixa de baixo nivel de entrada efetiva: 0-5V de EXC u'i;:r: ga:muerero(.pelo menos 1s) para implementar a corrida 1 Limite inferior do y o P07.30 3°tipodefalha |- - [ )
comissionamento na documentagdo relevante pode resultar em acidentes como } ighspeed | } } frequéncia de entrada: lkl-.lz' [ (veis, cujas funcdes podem ser programagao/mu furs(sgséo definidag pelo local das unidades de P07.02, que é Configurando o |0: P00.10 1:All Tempo |ntegr3l (iie 0.000-10.000 0.200 o P05.56 A3 0.00V-P05.58 0.00 b07 31 4° Gltimo tipo de ] °
) : : 4 -1y [ inai aveis, P R . i .000-10.000s . . -
danos 20 equipament, ferm:jentos peﬁ'o alj e afcS meustn;:)iz?g:sea; realizar operagdes | e |l { S E DI1-DI4 Z:cm:zzfa:::véins;asd;ar(;;gqlet:rosp:glir;?nados : ¢ Itifuncional jogging por padrio. P00.06 | canal do comando ;: /3'2l - 3{- A"Z detbiL 0 © PO3.01 |loop de Vle locidade Configuragdo s falhaf h ®
issi i i os e qualificados estao a 3 T T T T T T T T Notery function is | - . . - énci : Pulso de alta velocidade i - -
¢ Somt?nte profissionais treina a ittt AU Wittt | ?fn‘ﬁeﬂ'gi”&'éea“sigzi"xiiﬁ"afw (PTC) Se 0 modo NPN ou PNP é usado pode ser selecionado através da chave Pressione-o para entrar nos menus em modo cascata ou de frequéncia A <. Pu rama PLC simples Ganho PO5.57 correspondente do -300.0%-300.0% 0.0% O P07.32 5°tipo de falha
—aoradas — | eypad camnot be ved. | seletora e a fiagdo de alimentagdo externa é suportada. confirmar a configuragdo de um parametro. . (I:rogrida o velocrinade em vérias proporcional de 200 o - limite inferior do Contagem
o R 1 d ~ . . a hics, : r — . i
}Multi—functionanalog\nputk A|z‘ } } RS422 external keypa } Fungdo PTC: DI4 pode ser configurado com protecdo contra Confirmagdo/Cha |Pressione-o para selecionar os parametros de iambu;ao na etapgs P03.03 loop de velocidade 0.0-200.0 _ Al3 . P08.28 au;o;na'tlfa j: _10 0 0
® Ndo execute nenhuma operagdo, incluindo fiagdo, |nsge§ao oudsubstllFUIgao de } e aom ﬁl ﬁ } } } superaquecimento PTC, que pode ser habilitada através de P05.04=57 e ve de mudanga |interface do VFD no estado parado ou em exefugao. i Configurando o 9: Controle PID 5 5 P05.58 Limite superior do PO5.56-10.00V 10.00V o re ef;rl}llio
fonte de alimentacdo for aplicada. Antes de realizar essas v v | | i N P . 36KQ. ; ure (pelo menos 1s) ou para selecionar digitos : PID 1 . . A3
compogentes q.u'ando a fonte y f<} e palimenta 30 de entrada foram } O-107/0-20mA } | | configuracdo da chave Eeletora. Resisténcia a sobretemperatura: 3, Pressione e seg d(p : f') rapao el P00.07 | canaldo c?m.ando 10: Comunicacio Modbus Tempo integral do - _ T
operagbes, certifique-se de que todas as fontes de ; ‘ e } Type-C debugging } Resisténcia & recuperacdo: 1,5kQ. aserem alterados durante a configura £ - de frequéncia B 12: Comunicagdo Ethernet P03.04 |loop de velocidade |0.000-10.000s 0.200s O Configuragdo reinicializagdo
i selected throughthe .
desconectadas e aguarde pelo menos o tempo designado no VFD. ! b on e e ! interface USB20 ! Ele suporta a alternancia entre NPN e PNP. Ele pode atuar como um canal de Tecla para cima |Pressione-o para aumentar os dados ou mover para cima. 14 Comunicacio 1P 5 P05.59 cgrr.espondepte do -300.0%-300.0% 1000% | O P08.29 autométic:de 0,1-3600,0s 1.0anos | O
Tempo minimo de Modelo de VFD - VR S e ’ ! ! Hpiy  |entrada de pulso dealta frequéncia, além de um canal de entrada digital. - EtherCAT/PROFINET/EtherNet 0: P03.12 1Al limite SZT’;”N do falhas
espera L0V lexternally frequéncia de entrada: 50kHz Tecl baixo |Pressione-o para diminuir os dados ou mover para baixo. — P 2: AI2 3:AI3
L - - connected) S b 4 q ecla para baixo P Definir frequéncia : ) Ao 0x00-0x12
5 minutos 1PH 220V 0,2-4KW; 3PH 220V 0,2-15kW; 3PH 380V 0,4-22kW T Taxa de servico: 30% a 70% —dade Pressione-o para executar oU executar o ajuste automatico no P00.10 via tec?ado 0.00Hz-P00.03 50.00Hz | O 5: Pulso de alta velocidade HDI1 PO5.66 Frgqfuepcl’:‘gﬂlte 0.000kHz-P05.68 0.000kHz | O Lugar das unidades: Modo de
Safety e 1 " . ida d locidade em vdrias inferior . ’
[ S B I Entradas de torque seguro (STO) ~ Modelo . , 8: Corrida de veloci
. o 1 \ 30 modo de operagéo do teclado. - p execucao
1 Fiagao externa } SL- 2122 [ ! STOL  Entrada redundante STO, conectada ao contato NC externo. Quando o EXecut 5070 eschififa 2 validade da funcio-chave. P00.11 Tempo ACC 1 dependente O I 291€§62 dgenlstroiz etapas 0 o Configuracdo o: Mojo normal
Host controller software } Open loop o Tl?ma'rear } icati } contato é aberto, 0 STO atua e o VFD interrompe a salda._ . f Tecla Pres'sione—o para parar de correr ou ajustar automaticamente 0,0-3600,0s Modelo Pos ) EMdus ; tor 1 € o Comunicacdo - Modbus/Modbus P05.67 correseonfier]te' da -300.0%-300.0% 0.0% o Modo de 1: Funcionamento permanente apés
INVT Workshop } coia:regﬁer Eg;’;‘tsfﬂﬂ,‘?"ﬁ{‘:‘* } Communication card | Os fios do sinal de entrada de seguranca usam fios blindados cujo Parar/Redefinir |no estado de execucdo P00.12 Tempo DES 1 dependente O 0 Mo TCP frequéncia limite P08.AL funcionamento do ligar 0x10 O
. I . ; . — . icacs inferior HDI1 * i ~
< ! Saey st 2V ! ! STO2  |comprimento é de 25m. . x Pressione-o para reiniciar no estado de alarme de falha. 0: Execute na direcio padrao. 12: Comunicacdo Ethernet PN ventiladorde |7 e execu cio2
| l | N e A Os terminais STO1 e STO2 sdo conectados a +24V por padrdo. Remova o N . X R 0 @) 14: Comunicagdo IP Frequéncia limite P05.66-50.000kHz 50.000kHz | O resfriamento . Modo d
= e T - . S d funcio STO . .. P00.13 | Diregdo de corrida |1: Corra na diregdo oposta. AT/PROFINET/EtherNet P05.68 superior HDI1 - - Lugar das dezenas: Modo de
i PC jumper dos terminais antes de usar a funcdo STO. 5 Corrida rapida 2: Desative a execuciio reversa. EtherCAT/ e regulacdo de velocidade
N O A S Terminais da placa de expansdo de comunicacdo i . 0: Sem operacio Habilitando o 0: Desativar Configuragdo . 0: Desativar regulaco de velocidade
1 N . +24E  |Uma conexdo externa de 24 V pode ser usada para depuragdo de 5.1 Verifique antes de ligar 1: Autotuning rotativo de parametro P03.32 | controle de torque 1: Ativar 0 O P05.60 c;)r:sszgzii?:itea -300.0%-300.0% 100.0% 0 1: Modo de regulacio de velocidade 1
Type-C cable 3 Funcao COM__ [comunicagdo. o Certifi de que todos os terminais foram conectados com seguranca. Autoajustede  |completo do motor 1 uen Faixa de configurag&o: 0x000-0x011
L1213 ! - = . ertitique-se de qu NI utoa) ) - N superior HDI1 .
~e Mesa 3-1 Descricdo do terminal VFD Quatro tipos de barramento s&o suportados: PROFINET, EtherCAT, EtherNet A ® Certifique-se de que a poténcia do motor corresponda a poténcia do VFD. P00.15 | pardmetrosdo [2: Autoajuste estatico de pardmetro 0 © Largura da banda 0.2000 400 o P Bit0: Selecdo do tipo de sinal de Lugar das unidades:
LED LCD > ecem  |IPeModbusTCP . motor completo P03.54 |do loop de corrente 0 entrada All 0: Desative a protegdo contra perda de
keypad  keypad S'"“:;°l° Fungio O EtherCAT sé pode ser usado na porta IN, enquanto os outros trés 5.2 Operando na primeira inicializagdo 3: Autoajuste estatico de pardmetro - dotmijm;l 0: Tensio fase de entrada de software. i
- t protocolos ndo distinguem a diregdo. . ) . . 5 i r da parcial umento detorque |, o ;4 o 0.0% O ~ . . 1: Ative a protecdo contra perda de
GD28 y terminal Quatro tipos de barramento so suportados: PROFINET, EtherCAT, EtherNet Dlep0IS de~C02:rmalf(§1UZ ; flatgagaed?) 3:;%;:?::" go\lr;%tas’ feche o nterruptor de 2 2: Resistente 2 o Po4.01 do motor 1 0 : P0S.76 S'EIelggo dottlazoa(j-\el é‘i*ﬁtuaslelegéo do tipo de sinal de 0x0-0xF © Protecdo contra |fase de entrada de software. 0x011 0)
inai ircui inci i O deentra : i : sinal de entr: :
VED Terminais do circuito principal SAlDA EC IP e Modbus TCP ) a |mentag.ao no la - - P00.17 Tipo de VFD 3: Servico leve Ganho d~e | PN P11.00 perdadefase |Dezenas de lugares:
: LL L2 L3 e minais de entrada CA 3PH (ou 1PH), conectados a rede. O EtherCAT sé pode ser usado na porta OUT, enquanto os outros trés e HH RUNTUNE ‘mInln ”4 0: Sem operagdo po4.0g | compensacdo de 0.0-200.0% 100.0% | O 0: Tensdo 0: Desative a protegdo contra perda de
I External L2t [ tados ao motor, protocolos néo distinguem a direco. uoreev XX R e Luu | Restauraciode |l: Restaurar valores  padrio deslizamento V / F e fase de saida.
H H 1\ . (d . . ~
keypad U,V,W |Terminais de saida CA 3PH (ou 1PH), geralmente conectados L e i . LOCALIRENOT v P00.18 pardmetros de |(excluindo pardmetros do motor) 0 @] do motor 1 0: Saida de pulso de alta velocidade o 1: Ative a protecdo contra perda de
) (+) e (-) conectam-se aos terminais de barramento CC compartilhados. 4 Teclado numerico O fluxograma de inicializagdo rapida é o seguinte: fungdo 2: Limpar registros de falhas Fator dg co~ntrole P06.00 |Tipo de saida HDO1 1: Saida digital 0 fase de saida.
. ) PB e (+) conectam-se a terminais externos do resistor de frenagem. (s ) —l 3: Bloguear pardmetros do teclado P04.10 ) {19 C}SC'lagao ‘ded 0-100 10 O P06.04 Saida HDOL 0: Invalido 0 O Lugar das centenas: Reservado
i PB et running command 0: Inicio direto aixa frequéncia do . : : 1-247
Outputfilter © Terminal PE. Os terminais PE de cada mdquina devem ser aterrados de forma Digital display zon | ﬂt—fpmenmmm " Coracas ety Modo de execugdo |1: Inicie apés a frenagem DC 0 o motor 1 ; gg::;dnado para frente P14.00 Endfereg? dle | # Nota: O endereco de comunica¢do 1 O
) un indi + fram? ) I , : ! comunicacao loca P
confivel. Fevard s v — 888 5 é\{ } le;l\glllcatur Resioro o defeuivalues P01.00 deinicio 4: Iniciar apés o rastreamento de Fator de controle 3: Correndo 20 contrario ¢ de um escravo nio pode ser 0.
Output Terminais do circuito de controle Operation contrl indicator—{{———= L__ 0 . o ey {PO0-15-1) (P00.06) velocidade (software) poa1y |deoscilacdodealtal o 10 ®) 4 Corrida Taxa de 0: 1200 bps 1: 2400 bps
reactor i do de +10V fornecida localmente. corrente de saida: 50mA. ! N - ) frequéncia do ) X 2:4800 bps 3: 9600 bps
Braking +10V__ |Fonte de alimentacdo de Programming/ =N c popemenous 7, N Sehvonous _Setspest uing 0: Desacelerar para parar 0 o 5 VED em falha ars : ps3: 4 o
resistor Motor Faixa de entrada: 0-10V/0-20mA ahootoot Koy { FRS SHIFT) J Shift key mo!olm/\ Tg:)e;.;%n) (sM) _\ de (P00.00) PO1.08 Modo de parada 1+ Costa para parar motor 1 i PO6.05 Saida RO1 o Deteccdo de nivel de frequéncia 1 @) P14.01 transm|§5a05tie 4: 19200 bps 5: 38400 bps
== Resisténcia de entrada: 33kQ para entrada de tensdo ou 250Q para entrada ) Rraca, STR— et ot mranars . svc‘(:mw:ﬂ R - ‘ Frequéncia de 0: HDI1 é entrada de pulso de alta o comunicag 6: 57600 bps 7: 115200 bps
-~ de corrente Runtey (@ @ @ presste ™ o vante " e ot ‘ ———— ‘ ‘ 1 o partida da o P05.00 |Tipo de entrada HDI|velocidade 0 © 7. Deteccio de nivel de frequéncia 0: Sem verificagdo (N, 8, 1) para RTU
L Ground All Se aentrada é corrente ou tensdo é selecionado através da chave seletora All Down key S R A —_—— 4 PR —— P01.09 frenagem para 0.00Hz-P00.03 0,00 Hz 1: HDI1 é entrada digital — Fi)TZ G 1: Verificacio uniforme (E, 8, 1) para
o = N H ini ress jlot run osern parameters in P03 arameters in rou in P04 grouy ~ . 5 1
2 Fia;So elétrica (), e 0 codigo de fun?a~o POS.76 também precisa ser definido de acordo. Digital display on LED keypad - e ! I - \g - parada P05.01 Funng deDI1 0: Sem fun@ac; 4 O 8: Frequéncia alcancada ' RTU o
Resolucgo: 1% de precisdo em toda a gama Display | Means | Display| Means | Display | Means | Display | Means Ifihe maor ot nan orect S Corrente de P05.02 Funcdo doDI2 _|1: Corra para frente OX00—0x1F pragy | Verificagdo de bits |2: Verificagdo impar (O, 8, 1) para RTU 1 O
Figura 2-1 Fiagdo VFD tipica Faixa de entrada: -10-10V/0-20mA s lo |t |1 2235 paamtere P01 POL.11 | travagem DC para |0.0-100.0% 00% | O P05.03 | FuncdodoDI3 [2:Executeoreverso ! ) Selecgode | Reservado : dedados  |3: Sem verificagdo (N, 8,2) para RTU
Braking resistor Resisténcia de entrada: 33kQ para entrada de tensdo ou 250Q para entrada . : : , : - - . paragem P05.04 FunciodoDl4 |3 Controle running a Trés-fio 0 O P06.09 polaridade do Bit 3: HDb 0x00 O 4: Verificacdo uniforme (E, 8, 2) para
: e Givehe rning 4: Corra para frente inal de safd :
o -mmmamm Tempo de terminal desaida | o o RTU
A2 ; 506 i és da chave seletora All 8 | 8 |3 |8 | B A]b|® Y - P 5: Joginverso = P : Verificacdo i 8,2) paraRTU
- w0 Sea entrac}la.e corrente <3u tensdo é selegonadqatrave ac i’ = . ; ; : . : . ST B |[oermaon promamna pm—— P01.12 | frenagem CC para |0.00-50.00s 0.00s O : g P0636 Sada Aol 0: Frequéncia de execucdo 0 o) 5: Ven’f,‘cagao impar (0,8,2) p ~
ORI £ (1/V), e o cédigo de fungdo P05.76 também precisa ser definido de acordo. C avauing aiotinky | parada 6: Costa Ppara parar 1: Definir frequéncia P23.02 Recebeu PZD2 |0: Invélido 0
ey nput u reactorm Resolucdo: 1% de preciséo em toda a gama H | H ] I L L n N R T — e Protegdo de 7: Redefinir falhas ) 2: Frequéncia de referéncia da rampa F23.03 PZD3 recebido |1: Definir frequéncia 0 O
AC power___— I . R . ! " 0 _ n n o P P 8 r (Automatically stop once C nd ) 8: Pausar a execucdo . ! - - ) feréncia PID 0 O
— 5 v T Faixa de saida: 0-10V/0-20mA n 0 , X 04 PZD4 recebido |2: Referéncia
! ‘ VFD main circuit ! , . comando em Al : . | 3: Velocidade de rotacéio P23.
supply —remd ot w ,?fitt';‘fil, L 201 Se a saida é corrente ou tens&o é selecionada através da chave seletora AO1 S s v ¢ U U 8 v POL18 | execucdo baseada 0: |n),';1[|do a0 ligar 0 o 9: Entrada de falha exterpa o 5 I~ sjgjgldsep:ltzo o s 3 o o 023,05 Recebeu P7DS |3 Feedback PID 0 )
— e 1 (V). S R N 6 Configuracao de parametro de funcdo comum emterminalao | Valido ao ligar P05.11 | FungdodoHDIL [10: /}urrjenétleMAa configuragdo  de 0 : velocidade. |5 corrente de saida P23.06 | RecebeupzD6 |4 Configuraggodetorque 0 O
Resolugdo: 1% de precisdo em toda a gama . do func e valores ligar frequéncia ( ) . N 6. Tensio de sarda 52307 Recobeu PzD7 |5: Configuragio de frequéncia do 0 )
: ienifi i ns parametros de fungao comuns e v - 11: Diminuir  configuracido - - - : P
RO1A . . - NEO- NG . comum Indicador Estado Significado A seguir, descrevemos brevemente apenas alguns p ¢ ; 0: Motor assincrono (AM) S guras 7: Poténcia de saida P23.08 | RecebeuPzDg _|imite superior de rotacéo FWD 0 0
Saida de relé. RO1A: NAO; RO1B: NC; ROLC: ¢ M Firmeem O VFD estd em execucdo. tipicos. P02.00 Tipo de motor 1 . deim3 te 0 ©) frequéncia (BAIXO) - 6: Configuragdo de frequéncia do 0 )
Egiﬁ Capacidade de contato: 34/ AC 250V, 14/ DC 30V EXECUTAR/ I O VFD estda em ajuste automatico de "O" indica que o valor do pardmetro pode ser modificado quando o VFD estd parado ou em 0 L: Motor sincrono de fmd permanen Modelo 57: Entrada de falha de temperatura P06.29 Limite inferior de -300.0% — P06.31 0.0% 0 P23.09 Recebido PZD9 limite superior de rotac3o REV 5 S
i Poténcia nomina i ) saida do AO1 ’ ’ P23.10 | Recebeu PZD10 - 8
GND  |Aterramento de referéncia da fonte de alimentagao de +10V e aterramento de SINTONIZAR W] piscando parametros. funcionamento. P02.01 de AM 1 0,1-3000,0 kW dependente © efféfga do motor (suportada apenas Saida AOL P2311 | RecebeupzDil |- Limite superior do torque 0 O
z z . let 1
referéncia do sinal analégico L] Firme desligado |0 VFD esta parado. "©" indica que o valor do pardmetro ndo pode ser modificado quando o VFD est4 em estado Frequéncia p 1000V 0.00V o eletromotriz
: Bnci : p < - 50.00Hz | © imite inferi P06.30 | correspondente ao |0,00-10, R .
Capacidade do interruptor: 50mA/30V. Faixa de frequéncia de saida: O—ASOkgz FOREN B Firmeem 0 VFD é executado ao contrario. de funcionamento. P02.02 nominal de AM 1 0.01Hz-P00.03 P05.42 Limite |:|ffrlor do 0.00V_P05.44 0.00V e) limite inferior f8 Limite superior do torque de
Pode ser usado como um terminal DO padrdo com saida push-pull. Vocé pode Firme deslicado |0 VFD avanca. e . B’ X . dificado. - - Modelo _ _l d renagem '
HDO1 definir aus funeo defininda POB.00. | g oV usaga comunicacie como o canal de @' indica que o valor do parémetro é detectado e rggsta?oenao riode sermodifica 002,03 Veloc|::ci\eMnfm|nal 1-60000rpm dependente| © Configuragdo ] pog.31 | Limite superiorda oo 200 o0 1000% | O b23.12 | Recebeupzplz |9 Comando do terminal de entrada 0 o
485+ |Porta de comunicacdo de sinal diferencial RS485. Use pares trancados B Firmeem execucdo do comando (O VFD verifica e restringe automaticamente a modifica¢do de parametros, o que ajuda a — — Vodelo P05.43 |correspondente do |-300.0%-300.0% 0.0% O sa;d%dc;g?l - irtual
s y x A = - : ficacses i . ensdo nom . o AT aida ) ) da
blindados para interfaces de comunicagdo RS485 pad'rao. Voce_ pode — d 0 VFD usa o terminal como o comando running evitar modifica¢des incorretas.) P02.04 AM1 0-1200V dependente l”.mt.e |nfer|o.rdedIA P06.32 | correspondente a0 [0,00-10,00V 10.00V o 19,t Ccl,mando do terminal de sai
485-  |determinar se deseja conectar o resistor de correspondéncia do terminal de LOCAL/REMOT iscando channel. Corrente norminal Modelo o P05.44 Limite superior do P05.42-10.00V 10.00V e limite superior virtua
120Q da comunicagdo RS485 através da chave seletora 485 (ON/OFF). ' O VFD usa o teclado como o canal de execucdo P02.05 de AM 1 0,08-600,00A dependente All
Interface Tipo-C, que pode ser conectada diretamente a um PC, usando [] Firme desligado de comando.
use Modbus RTU como protocolo de comunicagdo. Quando o VFD ndo esta
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Cédigo

da funcao

Nome

Descrigao

Inadimplén
cia

Modi
ficar

separagaoV/F
12: Configuracdo 1 do AO1

11: Configuragdo de tensdo de

P23.13

Enviado PZD2

0: Invalido

P23.14

Enviado PZD3

1: Frequéncia de execugdo

P23.15

Enviado PZD4

2: Definir frequéncia

P23.16

Enviado PZD5

3: Tensdo do barramento

P23.17

Enviado PZD6

4: Tens3o de saida

P23.18

Enviado PZD7

5: Corrente de saida

P23.19

Enviado PZD8

6: Torque de saida real

P23.20

Enviado PZD9

7: Poténcia de saida real

P23.21

Enviado PZD10

8: Velocidade de rotagdo

P23.22

Enviado PZD11

9: Velocidade linear

P23.23

Enviado PZD12

11: Cédigo de falha
27: Palavra de status 2 do VFD

10: Frequéncia de referéncia de rampa

o|o|o|o|o|o|o|o|o|o

o

O |O]|0|0|0|0]|0[0|0|0|O

P24.00

0: PROFINET 1: EtherCAT

Selegdo do 5: UDP EtherNet
protocolo da placa

de expansdo

comunicagdo

3: EtherNet IP 4: Modbus TCP

6: PROFINET + EtherNet UDP 15 @
7: EtherCAT + EtherNet UDP
15: Sem placa de expansdo de

P29.00

0: Sem cartdo

Tipo de placa de
expansao

Ethernet

Ethernet

36: Placa de expansdo tudo-em-um -
placa de comunicagdo PROFINET

41: Placa de expansdo tudo-em-um -
placa de comunicagdo EtherCAT

43: Placa de expansdo tudo-em-um -
placa de comunicagdo IP EtherNet

44: Placa de expansdo tudo-em-um -
placa de comunicagdo Modbus TCP 0 [
45: Placa de expansdo tudo-em-um -
placa de comunicagdo Ethernet

46: Placa de expansdo tudo-em-um -
placa de comunicagdo PROFINET +

47: Placa de expansdo tudo-em-um —
placa de comunicacdo EtherCAT +

7 Falhas e solu¢ées comuns

;eo:al lghoa T;:::‘:e Possivel causa Solucdo
® Aumente o tempo ACC ou
reduza o ponto limite de
corrente do software até
P11.06; se o processo exigir ACC
rapido, aumente a capacidade
® Tempo de ACC muito do VFD.
curto. ® Aumente a capacidade do VFD
® Carga muito grande ou para garantir que o motor ndo
mudanga repentina de sofra travamento e que o
carga. equipamento de carga funcione
® Comece durante a sem excegao.
rotagdo do motor. ® Inicie depois que o motor parar
® Desequilibrio da corrente | ou selecione o inicio do
de saida 3PH. rastreamento de velocidade até
® Quando o controle P01.00.
vetorial sem sensor é ® Verifique a tensdo de saida do
usado para controle do VFD e a resisténcia do motor
Sobrecorrent motor, f).ajuste para garantir o equilibrio
E4 e durante o aut?matlco dg ) trlf§5|co. R o
ACC parametros ndo é ® Defina os pardmetros nominais
executado. de acordo com a placa de
® Quando o controle V/F é identificagdo do motor e
usado para controle do execute o ajuste automatico
motor, a configuragdo da dos pardmetros através de
curva V/F é anormal. P00.15.
® Existem fortes fontes de | ® Ajuste a relagdo de frequéncia e
interferéncia externa tensdo definida pela curva V/F e
(comutagdo do contator reduza a tensdo
ou aterramento correspondente a frequéncia.
inadequado). ® Para evitar fortes interferéncias,
® Tensdo da rede muito mantenha os cabos do motor
baixa. longe dos contatores e garanta
® Falha de hardware. um aterramento confidvel do
sistema.
® Melhore a qualidade da energia
ou aumente a capacidade do
VFD.
® Substitua o VFD.
Es Sobrecorrent |® Tempo de dezembro ® Aumente o tempo DEC ou
e durante muito curto. reduza o ponto limite de
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c::::al lghoa T;:ﬁ‘:e Possivel causa Solucao :eofc; |lghc; T;:loh:e Possivel causa Solucao ;::Ia' lghoa T;aplc;‘:e Possivel causa Solugao
DEC ® Configuragdo do ponto corrente do software até ® Aumente o tempo DEC; se o mento do bloqueado ou o substitua o ventilador.
limite de corrente do P11.06; se o processo exigir DEC processo exigir DEC rapido, mddulo ventilador esta ® Mantenha uma boa ventilagdo
software muito alta. rapido, aumente a capacidade unidades de frenagem, inversor danificado. para diminuir a temperatura
® Carga muito grande ou do VFD. unidades de feedback de ® Atemperatura ambiente ambiente.
mudanca repentina de ® Reduza o ponto limite de energia podem ser adicionadas esta muito alta. ® Selecione um VFD com maior
carga. corrente do software até ou a fungdo de frenagem de ® Sobrecarga de longa poténcia.
® Desequilibrio da corrente | P11.06. fluxo magnético pode ser duragdo em execugdo.
de saida 3PH. ® Aumente a capacidade do VFD ® Tempo de desaceleragdo usada. ® Sinal de entrada de falha .
. ~ . . . X ® Verifique se a entrada do
® Quando o controle para garantir que o motor ndo muito curto. ® Melhore a qualidade da energia E17 |Falhaexterna| externado terminal DI ) s .
. . « . . dispositivo externo estd normal.
vetorial sem sensor é sofra travamento e que o ® Tensdo da rede muito para cumprir o volume de atuado.
usado para controle do equipamento de carga funcione ~ alta. entrada do VFDTAGE e ® Defina uma taxa de transmissao
) N Sobretensdo P ® Taxa de transmissao
motor, o ajuste sem excegao. E8 durante DEC ® A carga tem um feedback especificagdes (consulte as incorreta adequada.
automatico de ® Verifique a tens&o de saida do de energia significativo. especificagdes do produto). . ® Verifique a fiagdo da porta de
pardmetros ndo é VFD e a resisténcia do motor ® Configuracdo inadequada | ® Instale uma unidade de Falh;? deN ® Falha na l|n~ha de comunicaggo.
executado. para garantir o equilibrio da protegdo contra estol frenagem e uma unidade de F1g |comunicacdo) comunicacao. ® Defina o enderego de
® Quando o controle V/F é trifasico. de sobretensdo. feedback de energia ou remova Modbus/Mod | @ Endereso df X comunicagéo corretamente.
usado para controle do | ® Defina os parametros nominais fatores externos que fazem com busTCP comumcia\gacimcorreto. ® Recomenda-se o uso de cabos
motor, a configuragdo da de acordo com a placa de que a carga gere energia. ° {-\comurAuca.gao sofre forte blindados para melhorar a anti-
curva V/F é anormal. identificagdo do motor e ® Habilite a protecdo contra estol interferéncia. interferéncia.
® Existem fortes fontes de execute o ajuste automatico de sobretensdo até P11.03 e Falha de ® Remova os cabos do motor para
interferéncia externa dos pardmetros através de diminua o valor de tensdo de E19 deteccdo de ® Cat?o do motor anormal verificar.
G
(comutagdo do contator P00.15. prote¢do contra estol de corrente ou isolamento do motor. ® Entre em contato conosco.
ou aterramento ® Ajuste a relagdo de frequéncia e sobretensdo de P11.04. ® A capacidade do motor
inadequado). tensdo definida pela curva V/F e ® Melhore a qualidade da energia néo corresponde a
® Falha de hardware. reduza a tensdo para cumprir o volume de capacidade do VFD. Esta |® Altere o modelo VFD ou adote o
correspondente a frequéncia. entrada do VFDTAGE falha pode ocorrer se a modo V/F para controle
® Para evitar fortes interferéncias, especificagées (consulte as diferenga de capacidade |® Veriﬁque a ﬁagéo do motor, o
mantenha os cabos do motor ® Tensdo da rede muito especificagdes do produto). exceder cinco classes de tipo de motor e as
longe dos contatores e garanta Sobretensdo | alta. ® Instale uma unidade de poténcia. configuracdes dos pardmetros.
um aterramento confidvel do durantea |® Acargatem um feedback frenagem e uma unidade de ® Configuragdo incorreta ® Esvazie a carga do motor e
sistema. E9 corridaem | de energia significativo. feedback de energia ou remova Falhf’ de dos parametros do motor. | execute novamente o ajuste
® Substitua o VFD. velocidade |® Configuracdoinadequada | fatores externos que fazem com E20 autoajuste ® Os pardmetros obtidos automatico.
® Aumente a capacidade do VFD constante da protecdo contra estol que a carga gere energia. do motor com o ajuste automdtico | Verifique se a frequéncia limite
para garantir que o motor ndo de sobretensao. ® Habilite a protegdo contra estol se desviam drasticamente| superior é maior que 2/3 da
® Carga muito grande ou sofra travamento e que o de sobretensdo até P11.03 e dos pardmetros padrio. frequéncia nominal.
mudanca repentina de equipamento de carga funcione diminua o valor de tensdo de ® Tempo limite de ajuste ® Diminua a configuragdo da
carga. sem excegao. protegdo contra estol de automatico. corrente de pulso
® Configuragdo do ponto ® Reduza o ponto limite de sobretensdo de P11.04. ® A configuracio da corretamente.
limite de corrente do corrente do software até ® Tensdo da rede muito corrente de pulso é muito
software muito alta. P11.06. baixa. ® Aumente a tensdo de entrada grande.
® Desequilibrio da corrente |® Verifique a tensdo de saida do ~ | ® Exibicdo de tensdo de da rede. ® Erro na leitura ou X
de saida 3PH. VFD e a resisténcia do motor SubZensao barramento anormal. ® Entre em contato conosco. FalhaNde gravacio de parmetros [ Pre$$!0r1e STOP/RST para
® Quando o controle para garantir o equilibrio E10 barrarﬁento ® Fechamento anormal do |® Entre em contato conosco. E21 |operacioda | .l il redefinir.
vetorial sem sensor é trifasico. cc contator de pré-carga. ® Verifique se ha alimentagéo de EEPROM ® EEPROM danificada. ® Substitua a placa de controle.
usado para controle do | ® Defina os pardmetros nominais ® Funcionando sob carga entrada anormal e cabos de . ® Verifique os fios de sinal de
Sobrecorrent| - motor, 0 ajuste de acordo com a placa de pesada em caso de perda | entrada soltos. Feedback pip|® Feedback PID offline. feedback PID.
edurantea | automatico de identificagdo do motor e de fase de entrada. E22 offline. | ® AfontedefeedbackPID | o Verifique a fonte de feedback
E6 corrida de parametros ndo é execute o ajuste automatico ® Atensdo darede esta ® Aumente a tensdo de entrada desaparece. do PID.
velocidade executado. dos pardmetros através de muito baixa. da rede. ® Falha no circuito de - .
constante |® Quando o controle V/F é P00.15. ® Acorrentenominaldo  |® Redefina a corrente nominal do fronacem ou danosno | ® Verifique aunidade de
usado i 3 anci Sobrecarga . 3 Falha na . g frenagem e substitua por um
para controle do ® Ajuste a relacdo de frequéncia e E1l motor esta ajustada motor no grupo de pardmetros € resistor de frenagem. 8 . P
motor, a configuragdo da | tens3o definida pela curva V/F e do motor incorretamente. do motor. E23 | unidadede | o o iorde frenagem novo tubo de freio
curva V/F é anormal. reduza a tensdo ® Motor para ou a carga ® Verifique a carga e ajuste o frenagem externo com pequena ® Aumente a resisténcia a
® Existem fortes fontes de correspondente a frequéncia. salta violentamente.. aumento de torque. resistancia. frenagem.
mterferenfna externa ® Para evitar fortes interferéncias, ® ACC é muito rapido. ® Tempo de execucdo real
(comutagdo do contator mantenha os cabos do motor ® O motor é reiniciado ® Aumente o tempo de ACC. Tempo ~de do VFD maior do que o
ou aterramento longe dos contatores e garanta durante a rotagdo. ® Evite reiniciar apds a parada. E24 execucao tempo de execucio @ Entre em contato conosco.
. Err::]dsggl.;aad:)e)&e e :i:l::arramento confiavel do E1 Sodbrecarga oA tgnsébo darede estd . lgumednte atensdo de entrada alecancado | e internamente.
baixa ° Melhore'a qualidade da energia ey ° /TUItO ?Ixa"t d [} Salre' o VFD i Sobrecarga ® OVFDrelata o pré-alarme | & Verifique se o ponto de prfé»
o Falh .d hard \ dade d carga € muito pesada. elecione um com maior E25 cletrnica de sobrecarga de acordo alarme de sobrecarga esta
afha de hardware. \t;EDaumen €a capacidade do ® A poténcia do VFD é muito|  poténcia. com a configuracgo. definido corretamente.
® Substitua o VFD. ° Ee?due;l&f ® Verifi h4 alimentacso d ® Cabo do teclado e
o Aumente o tempo 9o ACC ou o erdadetaseou eritique se ha alimentacao de conectado ® Verifique o cabo do teclado e
! N erda de fase| flutuagGes significativas entrada anormal e cabos de incorretamente ou reconecte para determinar se
ativea pro~tegao contra estol de E13 do lado de naentradall, L2 ouL3. ent!'ada soltos. _ § desconectado. ocorre uma falha.
. ;ot:;etensao. lidade entrada |e® Os parafuso~s doladoda |® Defina P11.00 para filtrar a £97 E{c::d Ze ® Cabo do teclado muito ® Verifique os arredores para
elhorara qualidade da entrada estdo soltos. falha. uple longo, causando forte descartar a fonte de
energl'a. par? atender af ® Os cabos de saida estdo parametro interferéncia. interferéncia
® Tempo de ACC muito especificagdes de tensdo de quebrados ou conectados ® Erro no circuito de ® Substitua o hardware e procure
entrada do VFD (consulte as aoterra. L . ~
curto. PR comunicagdo do teclado servigos de manutengao.
® Tens3o da rede muito N Iaes‘pfecglcagpes do prodtuto). ® Perda de fase UVW (ou as ou da placa-mde
alta. nicie depois que o motor parar trés fases de carga sdo ® Verifique os arredores para
Sobretensdo |® Comece durante a ou selecione o inicio do ; seriamente assimétricas). | Verifique se ha cabos de saida ® Cabo do teclado descartar a fonte de
E7 durante o rotagio do motor. rastreamento de velocidade até Nota: O tempo de deteccio ooctado o
PO1.00. Perda de fase d da de fase de said soltos ou quebrados. ¢ €
ACC ® Acargatemum feedback | o 00 B e El4 | doladode |G€Perdadelasedesalda g o iique se ha flutuacio brusca incorretamente ou ® Substitua o hardware e procure
de energia significativo. f ; saida requer pelo menos 2.5s. de carga e desequilibrio da Erro de| desconectado. servicos de manutengao.
® Configuracio inadequada renagem e uma unidade de Apés a perda de fase, pode i ctAnc E28 |download de|® Cabo do teclado muito ® Verifique se a versdo do
gurag q feedback de energia ou remova ; ili resisténcia 3PH do motor. q
da protec3o contra estol g ocorrer instabilidade, pardmetro longo, causando forte software da placa de controle
N fatores externos que fazem com tencialmente levando a . PN . -
de sobretenséo. que a carga gere energia pob N a interferéncia. da copia do parame}tro de
e Habilite a protecio contra estol Sobl’ecorre“te:fscl’h re;ensao, ® Erro de armazenamento backup do~teclado éamesma
de sobretensio até P11.03 e ZO V?Cijfga OIU 'ad 3 € g de dados do teclado que a versdo do software da
diminua o valor de tensdo de r:lz\;cijae \rlﬁnzcilma esende — pla.cc? de contr?lefjo VFD.
protecdo contra estol de - P - - £30 Falhade |® Nenhuma transmissdo de |® Verifique se a fiagdo da placa de
x E16 | Superaqueci |® O duto de aresta ® Ventile o duto dearou comunicacdo| dados entre a placa de comunicacdo estd solta ou
sobretensdo de P11.04.
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6di Ti , " 6di Ti . " Mesa 8-2 Dimensdes e posi¢des dos furos para VFDs no quadro C Perda relativa (% Perda de
(:Zo;:l llgho ;p:;‘de Possivel causa Solugao (::o;:l llgho ;p;:‘de Possivel causa Solugao posts p q Modelo do (%) espera Classe
€ifaha atha 2IEUE £ delod Dimensdes do |Distancia do furo de| _.. do furod produto |(0; 25)(0; 50)((0; 100) (50; 25)|(50; 50) (50; 100) (90; 50)|(90; 200)| ") IE
Ethernet comunicagdo e o desconectada. ap6s desligar. Modelodo |\ |contorno mm)| montagem (mm) Diametro do furo de - -
controlador host (ou PLC) Tempo limite |® Nenhuma transmiss3o de produto montagem (mm) GD28-7R5G-4 | 0.76 |0.96| 1.54 | 0.98 | 1.17 | 191 | 1.22 | 2.04 11 IE2
Toverif oo pd dados entre a olacs d @ Verifique se a fiacio da placa de W1|HL|D1]| W2 H2 GD28-011G-4 | 0.79 [0.89] 1.79 | 0.78 | 0.9 | 1.77 [ 093 | 18 20 | IE2
erifique se o motor esta em E66 ¢ | cadosentreaplacade comunicacio ests solta ou GD28-004G-52 90 |235[155| 70 220 26 GD28-015G4 | 0.7 |1.01] 1.98 | 0.74 | 1.02 | 1.87 | 117 | 2.23 | 20 | IE2
Falhade |®AsaidadoVFDestdem ]f_“rt?‘c'rCE“to C°ml oterraesea Cog“;”'éi?rao C°m“”l'cg9a‘;e ° o) | desconectada. GD28-004G-2 90 [235[155| 70 220 26 GD28-018G-4 | 0.53 [0.76] 1.23 | 0.56 | 0.86 | 1.73 | 0.86 | 2.01 | 20 | IE2
£3 ta a e‘t curto-circuito com o solo. V'a‘%?,o esta "Ofrf“aN' do mot > ther E"””Z aAI"r ost (°b“ ). GD28-5R5G-2 c 90 [235[155| 70 220 76 GD28-022G-4 | 0.63 [0.71] 1.38 | 0.6 | 09 | 1.73 | 1.02 | 1.95 | 20 | IE2
curto-circuito - ® \erifique se a fiagdo do motor G0 |® i ixa.
Urto-cireUito] o patha no circuito de tau as E92 esconexdo | @ Entrada All muito baixa. | @ Conecte uma fonte de GD28-5R5G-4 90 | 235|155 70 220 26 Mesa A-2 Especificagdes nominais (em carga pesada/leve)
aterra x estd normal. All ® Fiacdo All desconectada. | alimentagdo de 5V ou 10mA
detecgdo de corrente. @ Substitua a placa de controle ) 3 |® Entrada A2 muito bai £ trada esta GD28-7R5G-4 90 | 235|155 70 220 26 Carga pesada T Ee
esconexdo ntrada Al2 muito baixa. para verificar se a entrada estd - - ~ — .
principal. E93 A2 @ Fiaciio Al2 desconectada. normal. Figura 8-3 Dimensdes e posi¢des dos furos para VFDs no quadro D soder lPoténdlc Te;nper o ] Tentnper F::::n Tensdo de
® Verifique se h sobrecarga, Eoa Desconex3o |® Entrada Al3 muito baixa. |® Verifique a fiacdo ou substitua o o Modelo do a:ar: ':‘;:" t‘:’;ee" atura 'a':::; ‘;‘;:‘ “t"er(';" atura | cia | poténcia
aumente o tempo de deteccdo Al3 ® Fiacdo Al3 desconectada. cabo. "% o prodio te |motor|saida | de nte |motor | saida| de |nominal borminal
de desvio de velocidade ou Falhade | @ o transmissio de — N (kVA) | (kW) | (UMA) |trabalh | (kVA) | (kW) |(UMA) |trabalh| (Hz) =
prolongue o tempo de tempo limite |~ @ e aplacade | ® Verifique seafiacdo da placa de Fa— o] N~—— 0 (°C) 0 (°C)
Falha de ACC/DEC. E95 de entre ap comunicagdo esta solta ou o GD28-0R2G-S2| 0.7 | 0.2 | 1.5 [ 50°C [0.94| 0.4 | 2 | 40°C
E34 desvio de ® Carga muito pesadaou | @ Verifique as configuragdes dos comunicagdo comunllc(jga(r)]e ° PLC desconectada. GD28-0R4G-S2| 1.15 | 0.4 | 2.5 | 50°C |1.52| 0.75 | 3.3 | 40°C
velocidade | P3rde parémetros do motor e execute IP EtherNet | _controtadorhost (ou PLC). 4 GD28-0R7G-52| 1.88 | 0.75 | 4.2 | 50°C [2.26| 1.1 | 5.1 | 40°C Ac1oH
novamente o ajuste automatico Sem ERE GD28-1R1G-S2| 2.28 | 1.1 | 6.5 50:6 285| 15 [ 7.5 40:C 20v-240V
dos parametros do motor. bootloader |® Upgrade bootloader GD28-1R5G-S2| 335 | 15 | 7.5 50°C 437( 22 | 98 40°C
® Verifique as configuragdes dos E96 de ausente. ® Entre em contato conosco. GD28-2R2G-S2| 4.35 | 2.2 | 10 | 50°C |5.44 | 4 | 12.5 | 40°C
pardmetros de controle do loop atualizagdo o b 6D28-004G-52| 6 4 16 50:C - . - 40:C
de velocidade. Falha do GD28-0R2G-2 | 0.69 | 0.2 | 15 | 50°C |0.91] 0.4 | 2 | 40°C
° Verifi ha 7 —— ) GD28-0R4G-2 | 1.16 | 0.4 2.5 | 50°C |1.51 | 0.75 | 3.3 | 40°C
2:;'(?;9 se ha sobrecarga ou fsgy | comunicacdo ! = GD28-0R7G-2 [ 1.91 [ 0.75 | 4.2 | 50°C [2.29 | 1.1 | 5.1 | 40°C
® Excegdo de carga. ° 5 ifi ) A d de CPU dupla o Mesa 8-3 Dimensdes e posi¢Ses dos furos para VFDs no quadro D GD28-1R1G-2 | 3.06 | 1.1 | 6.5 | 50°C [3.53]| 1.5 | 7.5 | 40°C
o Configuracdes incorretas |® Lo/ 11due o parametro do motor 1 ® Falha de comunicagéo da — e = GD28-1R5G-2 | 3.54 | 15 | 7.5 | 50°C |4.63| 2.2 | 9.8 | 40°C
" e as configuracdes de EMF do ® Entre em contato conosco. Dimensdes do | Distancia do furo de | Didmetro do furo 5 5 AC3PH
de parametros SM Falha de CPU dupla. Modelo do GD28-2R2G-2 [ 4.71 | 2.2 | 10 [50°C [5.88| 4 [12.5 [ 40°C
o ’ contador. icacs Moldura| contorno (mm) montagem (mm) de montagem 5 —— 50Hz ou | 200-240V
® Os parametros do motor . gsgg |comunicacao produto GD28-004G-2 | 6.1 4 16 [ 50°C | 8 55 | 21 | 40°C
iustados s3 © Execute novamente o ajuste de CPU dupla iy T k2 (mm) GD28-5R5G-2 | 8.04 | 5.5 | 20 | 50°C [ 9.9 | 75 | 26 | 40°C | *%2
h autoajustados sao ‘o A N N . . Faixa
E35 Falha de mau imprecisos automatico dos parametros do 2 GD28-7R5G-2 130 | 250 | 185 100 237 26 GD28-7R5G-2 | 14.69| 7.5 | 30 | 50°C |21.5| 11 | 39 | 40°C i
ajuste . motor. GD28-011G-2 130 | 250 | 185 100 237 26 GD28-011G-2 |19.95| 11 | 42 | 50°C | - B ~ [ ag°C |Pemiti
® O VFD ndo esta conectado o . ~ D 47—
a0 motor. ® Aumente o tempo de detecgdo 8 Dimensoes do PrOdUtO GD28-011G-4 130 | 250 | 185 100 237 26 GD28-015G-2 | 21 15 55 | 50°C |26.7| 22 66 | 40°C aG3Hz
licacs .d de desajuste. . . . s GD28-015G-4 130 | 250 | 185 100 237 a6 GD28-0R4G-4 | 1.26 | 0.4 | 1.5 | 50°C |1.66 | 0.75 2 40°C
® Aplicacdo de ® Ajuste o coeficiente de Figura 8-1 Dimensdes e posi¢des dos furos para VFDs nos quadros Ae B GD28-0R7G4 | 21 10751 25 1 50°C 12731 1.1 | 33 | 40°C
fel:i(r;:\queumento do enfraquecimento do fluxo e os " o Figura 8-4 D|mensoe;1e posi¢Bes dos furos para VFDs no quadro E GD28-1R1GA | 241 | 11 3 T 50Cc [204] 15 | 37 | 40°C
| o %P e - 1 L . edse oo [ ass | 27 55 [ovc [srel 3 |5 Taoc
corrente. & 660 ] - -4 | 4. . . .
© OVFD relata o pré-alarme - — ; i GD28-003G4 | 6.17 | 3 | 7.5 | 50°C [7.82] 4 | 9.5 | 40°C AC3PH
E36 Falha de desubcargadeacordo  |° Verifique o limite de pré-alarme GD28-004G-4 | 7.67 | 4 | 9.5 [ 50°C [9.28| 5.5 | 11.5 | 40°C 380480V
subcarga | o2 configuracio de carga e sobrecarga. o GD28-5R5G-4 [ 9.21 | 55 | 14 | 50°C [11.84] 7.5 | 18 | 40°C
® A funcio de desli - t GD28-7R5G-4 [12.96| 7.5 | 18.5 | 50°C |13.49| 11 | 20.5 | 40°C
Torque p Ungao de destigamento 14 C GD28-011G-4 |19.97| 11 | 25 | 50°C [25.56] 15 | 32 | 40°C
E40 seguro @ torque seguro e - 44 GD28-015G 4 [29.15] 15 | 32 | 50°C | 34.6] 18 | 38 | 40°C
desligado | Nabilitada porforcas GD28-018G-4 | 25.2 | 18 | 38 | 50°C [29.6| 22 | 45 | 40°C
N externas. GD28-022G-4 | 25 22 45 | 50°C [38.17| 30 58 | 40°C
E>_<ce§‘ao do @ Afiacio do STO é (] Vernfnqu(/e se a fiagdo dq terminal m Ty
circuito de . do STO é adequada e firme o °
E41 seguranca do inadequada suficiente = { 'l'\'l'l'\'l'l'll
g IS?I'O 1 |® Ocorreu fatha no ® Verifique se o interrupt _ﬂ P
canal> interruptor externo do eriique se o Interruptor. Mesa 8-1 Dimensdes e posi¢des dos furos para VFDs nos quadros Ae B !
Excecdo do externo do STO pode funcionar " — — Mesa 8-4 Dimensdes e posi¢des dos furos para VFDs no quadro E
dircuitode | 3719 corretamente T T Dimensesdo | Distanciado furode| .. .\~ o . 5 secde Tbitncndoforod
® Falha de hardware do . imensodes do istancia do furode| ..
E42 |segurancado| . . " seguranca do ® Substitua a placa de controle. produto Tamanho| contorno (mm) | montagem (mm) montagem (mm) Modelo do Tamanho|_contorno (mm) | montagem (mm) Diametro do furo de
canal 2 do 0 # Nota: E necessario ligar Wi | H1 | D1 W2 H2 produto Wil Hi | D1 W2 2 montagem (mm)
canal. limi falh GD28-0R2G-S2 60 | 190 | 155 36 180 a5
STO novamente para eiminar a fatha. GD28-015G-2 160 | 300 | 190 | 130 287 26
Excecio a0 GD28-0R4G-S2 60 | 190 [ 155 [ 36 180 25 -015G-
GD28-018G-4 E 160 | 300 | 190 130 287 26
£43 | canalleao |@ Ocorreufalha de ® Substitua a placa de GD28-0R7G-S2 60 | 190 | 155 36 180 25 02802264 160 300 T 190 30 &7 o6
canal 2 do hardware no circuito STO. | transmiss3o. GD28-0R2G-2 60 | 190 | 155 36 180 a5
_STO 6D280R4G2 | A | 60 | 1901155 36 180 25 Appendix A Dados de eficiéncia energética
Cddigo de GD28-0R7G-2 60 | 190 | 155 36 180 25
SCBUIANGA | g Falha na placa de ® Substitua a placa de 6D28-0RAG-4 60 | 190 | 155 36 180 25 Mesa A-1Perda de energia e classe IE
E44 STO FLASH transmisséo transmisséop GD28-0R7G-4 60 | 190 | 155 36 180 25 Modelo do Berdalrelstival(ic) Perdade| | ce
CRC falha de GD28-1R1G-4 60 | 190 | 155 | 36 180 25 produto ({05 25) 05 50)(0; 100)| (505 25)| 50; 50) (50; 100)|(90; 50) (905 200)| P | e
Lo GD28-1R1G 52 70 11901 15 36 180 05 GD28-0R2G-S2| 2.45 |2.78| 298 | 2.8 | 3.01 | 3.26 | 3.08 | 3.29 (7) 1E2
imite|® iss3 _ _ - - . . . . . . . .
Tempo limite @ Nenhuma transmissZo de | Verifique se a fiagdo da placa de GD28 1RSG 52 70 1190 | 155 36 180 o5 GD28-0R4G-S2[ 1.96 [2.24] 2.54 | 2.05 | 2.4 | 2.65 | 2.52 | 2.81 7 IE2
de dados entre a placa de
p Y < GD28-2R2G-S2 70 | 190 | 155 36 180 25
E57 [ [P~ comunicagdo esta solta ou GD28-0R7G-S2| 1.48 |1.68| 1.84 | 1.54 | 1.84 | 2.54 | 193 | 2.71 7 1E2
comunicacdo) - comunicacdo € o desconectada GD28-1R1G-2 70 | 190 1155 | 36 180 25 GD23-1R1G-52| 1.39 | 1.61| 221 | 1.68 | 1.9 | 2.55 | 2.03 | 271 | 7 | IE2
PROFINET controlador host (ou PLC). ) D28-1R5G-2 7 1 1 1 7 : 2 : 2 4 - 2 :
o Eaui " GD28-1RSG- B 0 [190]155| 36 80 5 GD28-1R5G-S2[ 1.41 [1.44] 1.91 [ 1.69 [ 1.91 | 235 [ 192 [ 259 | 7 [ IE2
tqulpamten ° Oub‘ o |®Abaireoequipamentooua GD28-2R2G-2 70 [ 100 [ 155 [ 36 180 25 GD282R2G-S2| 1.2 [1.42]2.02 | 1.38 | 168 | 241 | 175 | 295 | 7 | IE2
ha d empera; ura amoiente temperatura ambiente. GD28-1R5G-4 70 [190 [155 [ 36 180 25 GD28-004G-52| 1.33 [1.65] 2.34 | 1.47 | 1.84 | 2.74 [ 2.04 | 3.09 | 11 | IE2
Sul:aeraa ueed . :‘ll/UAI:)O;etaectou @ Substitua o resistor de medicéio GD28-2R2G-4 70 | 190 | 155 36 180 @5 GD28-0R2G-2 | 2.39 |2.69| 2.97 | 2.66 | 2.95 3.2 3.02 | 3.24 7 1E2
E59 ni’entg | e et i recisa de temperatura. GD28-003G-4 70 | 190 [ 155 | 36 180 25 GD28-0R4G-2 [ 195 [2.19] 2.5 | 2.13 [2.38 [ 2.74 [2.45 [ 281 [ 7 | IE2
*Mp Precisa- | o Vierifique o sinal do terminal de GD28-004G-4 70 | 190 [ 155 | 36 180 25 GD28-0R7G-2 | 148 |1.67| 2.26 | 1.59 | 1.84 | 25 | 19 | 262 | 7 | IE2
motor ® Sinal de medicio de temperatura - - ~ . GD28-1R1G-2 [ 1.28 [1.52| 2.08 | 1.56 | 1.77 | 2.23 | 1.84 | 2.42 7 1E2
sobretemperatura do exterra Figura 8-2 DimensGes e posi¢des dos furos para VFDs no quadro C GD28-1R5G-2 [ 1.36 [1.44| 1.77 | 1.68 | 1.73 | 1.94 | 1.87 | 2.34 7 IE2
motor de entrada DI4. ) w1 o GD28-2R2G-2 [ 1.31 [1.37| 1.72 1.6 173 | 195 [ 1.82 2.2 7 1E2
Falha na ® Ha transmissdo de dados |® Verifique se a placa de ﬁ GD28-004G-2 | 1.45(1.63| 1.93 | 1.51 | 1.72 2.1 1.9 2.26 11 1E2
identificacso| M@ interface do cartdode | expansdo no slot é suportada. 7@9 I i GD28-5R5G-2 [ 0.79 [1.32] 1.99 | 0.87 | 1.34 | 222 | 1.41 | 2.39 11 IE2
E60 | 4o cartéogde comunicacdo, mas o tipo |® Estabilize a interface da placa MICEDR GD28-7R5G-2 | 0.62 | 0.9 | 1.76 | 0.8 | 1.15 | 2.04 | 146 | 2.28 14 IE2
o earae | decartéondo pode ser de expansio apés o — GD28-011G-2 | 0.54 [0.78] 1.87 | 077 | 1.18 | 2.09 | 123 | 248 | 14 | IE2
s identificado. desligamento e verifique se a % % GggS-OéSG-Z 2'92 323 2'95 12'026 ;'37 ;'49 22'6 2'98 16 :E;
falha persiste na préxima @Y ® GD28-0R4G-4 | 2.13 |12.28 .59 . .54 .81 .54 .94 9
Falha de inicializac3o e GD28-0R7G-4 | 1.41 [1.64| 2.11 | 1.67 | 1.86 | 2.29 | 192 | 2.43 9 1E2
tempo limite L or G0 . ~ GD28-1R1G-4 | 1.45|1.61| 1.83 | 1.64 | 1.94 2.16 | 2.03 2.29 9 1E2
de ® Sem transmissdo de ® Verifique se a porta de insercao b GD28-1R5G-4 | 1.25 [1.34] 1.52 | 141 | 163 | 2.01 | 162 | 215 | 9 | IE2
B63 | comunicaczo| dadosnainterface da ouoslot do cartdo estdo GD282R2G-4 | 1.27 |1.29| 161 | 156 | 1.77 | 2.2 | 161 | 223 | 9 | IE2
daplaca de | Placade comunicacdo. danificados. Em caso GD28-003G-4 | 1.19 | 1.27| 1.55 | 1.48 | 1.65 | 201 | 159 | 211 | 9 | IE2
comunicacio afirmativo, substitua a porta de 000000 ! _ GD28-004G-4 | 1.11 [1.21] 1.46 | 1.34 | 1.62 | 1.83 | 1.54 | 2.35 9 IE2
insercéo ou o slot de cartdo LET GD28-5R5G-4 [ 1.22 [1.37| 1.56 | 1.46 | 1.77 | 2.12 | 1.77 | 2.26 11 IE2 66001-01523 202505 (V1.0)
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